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บทคัดย่อ 
 

ปัจจุบนัความตอ้งการในการใช้ป้ายโฆษณาแบบดิจิตอลมีเพิ่มข้ึนมาก ซ่ึงก่อให้เกิดปัญหา
ในดา้นการควบคุม จดัการดูแลอุปกรณ์เม่ือมีการปรับขนาดของป้าย ดว้ยเหตุน้ีจึงไดน้ าเสนอการ
ประยุกตห์ลกัการของหุ่นยนตท่ี์สามารถปรับเปล่ียนตวัเองได ้(Reconfiguration Robot) มาประยุกตใ์ชก้บั
ป้ายโฆษณาท่ีเป็นแอลอีดี โดยสามารถแยกตวัแสดงผลออกเป็นส่วนยอ่ยๆ ซ่ึงในโมดูล (Modules) 
แต่ละส่วนท างานแยกกนัเป็นอิสระ และเม่ือน าโมดูลยอ่ยน้ีมาวางเรียงกนัจะสามารถแสดงผลโดย
เสมือนเป็นบอร์ดโฆษณาส่วนเดียวกนั ซ่ึงสามารถปรับเปล่ียนการวางต าแหน่งโมดูลของบอร์ดได ้
และตวัขอ้มูลท่ีแสดงก็จะปรับเปล่ียนตวัเองไดอ้ยา่งอตัโนมติั   
 ดงันั้นแบบจ าลองบอร์ดแอลอีดีอจัฉริยะน้ีจึงเป็นตน้แบบของการพฒันาป้ายโฆษณาแบบ
ดิจิตอลในอนาคต เพราะช่วยลดปัญหาในการปรับเปล่ียนรูปแบบป้ายไดต้ามความตอ้งการ 

ค าส าคัญ แบบจ าลองบอร์ดแอลอีดี  หุ่นยนตท่ี์สามารถปรับเปล่ียนตวัเอง   
ป้ายโฆษณา 
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กติติกรรมประกาศ 
 

โครงงาน “แบบจ าลองบอร์ดแอลอีดีอจัฉริยะ” น้ีส าเร็จผา่นลุล่วงไดด้ว้ยดี ก็เพราะสมาชิก
ทุกคนใหค้วามร่วมมือในท างาน รวมทั้งไดรั้บความกรุณาของท่านอาจารยแ์ละเจา้หนา้ท่ีทุกท่าน ใน
ภาควิชาวิศวกรรมคอมพิวเตอร์ ท่ีคอยแนะน า สนับสนุน ช้ีแนะแนวทางในแก้ไขปัญหา การ
ด าเนินงานในด้านต่างๆ โดยเฉพาะอาจารย์สมรรถชยั จนัทรัตน์ อาจารยท่ี์ปรึกษาโครงงาน ท่ีได้
สละเวลามาให้ค  าปรึกษา คอยช่วยช้ีขอ้บกพร่อง และแนะแนวทางในการแกไ้ขปัญหาขอ้ผิดพลาด
ต่างๆในการท างาน ทางคณะผูจ้ดัท ารู้สึกซาบซ้ึงในความกรุณาของท่านอย่างยิ่ง และขอกราบ
ขอบพระคุณท่านอาจารยแ์ละเจา้หนา้ท่ีทุกท่านเป็นอยา่งสูงไว ้ณ โอกาสน้ี 

นอกจากน้ีก็ขอกราบขอบพระคุณ คุณพอ่และคุณแม่ ผูเ้ป็นท่ีรัก ผูใ้ห้ก าลงัใจและให้โอกาส
การศึกษาอนัมีค่ายิง่ ขอใหคุ้ณความดีส่งผลถึงผูมี้พระคุณทุกท่าน หากโครงงานน้ีมีจุดบกพร่องหรือ
ขอ้ผิดพลาดประการใด คณะผูจ้ดัท าขอน้อมรับดว้ยความเคารพ พร้อมจะน าไปปรับปรุงแกไ้ขใน
โอกาสต่อไป และหวงัเป็นอย่างยิ่งว่าโครงงานน้ีจะอ านวยความสะดวกไม่มากก็น้อยและเป็น
ประโยชน์ต่อผูท่ี้สนใจไดเ้ป็นอยา่งดี 
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