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บทคัดย่อ 
 

ปริญญานิพนธ์ฉบบัน้ีเป็นการกล่าวถึงระบบควบคุมและตรวจสอบลานจอดรถโดยใช้
เครือข่ายเซ็นเซอร์ไร้สายซ่ึงการท างานของระบบลานจอดรถ แต่เดิมเป็นการท างานโดยใชบุ้คลากร
เท่านั้น ซ่ึงอาจก่อให้เกิดความล่าช้าของการตรวจสอบลานจอดรถวา่มีพื้นท่ีในการจอดหรือไม่ ถา้
หากไม่มีพื้นท่ีเหลือในการจอดรถ ผูใ้ช้บริการจะต้องขบัรถเพื่อหาพื้นท่ีท่ีว่างอยู่ ท  าให้เกิดการ
เสียเวลาในการหาพื้นท่ีลานจอดท่ีวา่ง 

โครงงานระบบควบคุมและตรวจสอบลานจอดรถโดยใชเ้ครือข่ายเซ็นเซอร์ไร้สายไดจ้ดัท า
ข้ึนมาเพื่อลดปัญหาดงักล่าว โดยการตรวจสอบลานจอดรถโดยใช้เซ็นเซอร์เป็นตวัตรวจจบัพื่นท่ี
จอดรถและใช้ XBee เป็นตวัรับส่งสัญญาณ ส่งสัญญาณแบบไร้สายมายงัเคร่ืองเซิร์ฟเวอร์เพื่อ
ประมวลผลและแสดงผลออกทางเวบ็เบราวเ์ซอร์ เพื่อความสะดวกของผูม้าใชบ้ริการ 

การวิจยัและทดสอบระบบควบคุมและตรวจสอบลานจอดรถโดยใช้เครือข่ายเซ็นเซอร์ไร้
สายพบวา่ การท างานของระบบจะสามารถมีประสิทธิภาพการท างานมากท่ีสุดเม่ือมากระแสไฟท่ี
คงทีและจากการทดสอบระบบพบวา่ ระบบมีประสิทธิภาพการท างาน เพียง 90 % เน่ืองการทดลอง
ไดใ้ชแ้บตเตอร่ีท่ีมีคุณภาพปานกลางจึงท าใหเ้กิดปัญหากระแสไฟไม่เพียงพอ 
 
ค ำส ำคัญ  ระบบควบคุมและตรวจสอบลานจอดรถ  เครือข่ายเซ็นเซอร์ไร้สาย  XBee
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