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บทคดัย่อ 
 

เน่ืองจากตูเ้ก็บอุปกรณ์จ าเป็นต้องมีลูกกุญแจในการเปิดช่องเก็บของ และจ าเป็นตอ้งมี
ผูดู้แลในการเบิกลกูกุญแจ ซ่ึงท าใหเ้กิดความยุง่ยาก และอาจเกิดการสูญหายรวมถึงการเสียหายของ
ลกูกุญแจ และตอ้งมีผูดู้แลอยูต่ลอดเวลา 

ทางผูจ้ดัท าไดท้ าการสร้างตูเ้ก็บของควบคุมดว้ยไมโครคอนโทรลเลอร์  (Microcontroller) 
และบาร์โค้ด (Barcode) เข้ามาช่วยในการยืนยนัตัวตนเพื่อความสะดวกต่อการใช้งาน โดยใช ้
Arduino Programmer ในการพฒันา ช่วยลดภาระของผูดู้แลในการเบิก, คืนลูกกุญแจ โดยใชโ้ซลิ
นอยด ์(Solenoid) ในการเปิดตูเ้ก็บอุปกรณ์มีเซ็นเซอร์ (Sensor) ในการตรวจสอบของท่ีอยู่ในช่อง
เก็บอุปกรณ์ 

จากการทดลองตูเ้ก็บของสามารถท างานไดต้ามขอบเขตท่ีตอ้งการ ยกเวน้การใชบ้าร์โคด้
ในการรับค่ารหสับตัรประชาชนจากบตัรนกัศึกษา และสามารถแกปั้ญหาเร่ืองของลกูกุญแจสูญหาย 
และเสียหายได ้
ค าส าคญั Microcontroller  Barcode  Arduino Programmer  Solenoid Sensor 
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LCD 

55 
 

ก.9 กดปุ่ม # เพื่อเขา้สู่เมนูผูดู้แล 56 
ก.10 ท าการกรอกรหสัของผูดู้แล 57 
ก.11 การเขา้สู่เมนูเปิดช่องเก็บของ 57 
ก.12 เมนูยอ่ยใหเ้ลือกการเปิดช่องเก็บของ 58 
ก.13 ระบบใหผู้ดู้แลกรอกเลขช่องเก็บของท่ีตอ้งการเปิด 59 
ก.14 การดูพอร์ตท่ี Device Manager 59 
ก.15 การใชโ้ปรแกรม Putty ในการดูประวติัการใชง้าน 60 
ก.16 ขอ้มลูการใชง้านท่ีถกูส่งมายงัโปรแกรม Putty 61 



ฏ 
 

สารบัญรูป (ต่อ) 
 

รูปท่ี  หนา้ 
ก.17 เลือกบอร์ดเป็น Arduino Mega (ATmega1280) 62 
ก.18 เลือกพอร์ตท่ีเช่ือมต่อกบัไมโครคอนโทรลเลอร์ 62 
ก.19 ขอ้มลูการใชง้านท่ีถกูส่งมายงัโปรแกรม Arduino 63 
ก.20 ภายในเมนู Slot Option 64 
ก.21 ระบบแจง้การเพ่ิมช่องเก็บของส าเร็จ 64 
ก.22 ระบบแจง้การลดช่องเก็บของส าเร็จ 65 
ก.23 เมนูเปล่ียนรหสัผูดู้แล 65 
ก.24 การกรอกรหสัผูดู้แลเก่า, รหสัผูดู้แลใหม่ และยนืยนัรหสัผูดู้แลใหม่ 66 
ก.25 ระบบแสดงขอ้ความการเปล่ียนรหสัผูดู้แลส าเร็จ 66 
ก.26 การต่อสายของวงจรส่องสว่างเขา้กบั 12 โวลต ์ 67 
ก.27 การต่อสายไฟฟ้าของวงจรเซ็นเซอร์กบั 5 โวลต ์ 67 
ก.28 การต่อสายของไมโครคอนโทรลเลอร์กบัวงจรเซ็นเซอร์ และวงจร Relay 68 
ก.29 การต่อสายของวงจร Relay  68 
 


